
 
 

日本大学工学部電気機器研究室の X-Y リニアモータ 

X と Y 方向に可動するモータである。2 つの三相巻線を上下 2 層に直交させて配置し，

一方の巻線で X 方向，もう一方で Y 方向の進行磁界を発生させる。可動子が渦電流の誘導

されるアルミニウムと磁束を導く鉄の複合導体なら誘導モータ，磁石なら同期モータとな

る。2 つの巻線の電流の強さや相順を調整して，360 度任意方向への推力を発生可能で，搬

送経路の分岐システムに適用することができる。 
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搬送・分岐システムの概略

上下2層の三相巻線

 
 

（※）LIM (Linear Induction Motor) : リニア誘導モータ 
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